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Лекція 9. Поверхні –  визначення і способи задавання 
 

9.1. Топологічні поняття про поверхню 
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Ілюстрації 
 



9.2. Параметрично задані поверхні 
 

 
 



 



 



 
 
 
 
 
 
 



Приклад. Сфера  
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9.3. Неявно задані поверхні 
 
 
 

 
 



 



 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

9.4. Конкретні приклади. Спеціальні класи поверхонь. 

 

Координати u1, u2 визначені в області D=IR  2  
 
В неявному вигляді площина задається лінійним рівнянням  

n1(x1 – c1)+ n2(x2 – c2)+ n3(x3 – c3) = 0 



 
 

Питання. Як задається лінійчата поверхня неявно? 
 



 

 
 



3. Поверхня обертання в IR 3– це поверхня, утворена обертанням кривої γ 
відносно деякої прямої. Якщо система координат в IR 3 обрана так, що вісь обе-
ртання співпадає з координатною віссю х3, а крива γ лежить в координатній 
площині х1 х3 і задається параметрично 
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то відповідна поверхня обертання задається у вигляді 
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 ,    a < t < b,  α < φ < β. 

  



Задача. Зобразити поверхні обертання, утворені обертанням зображених 
кривих навколо вертикальної координатної осі х3

 


