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Çàäà÷à 1. ßêi ç íàâåäåíèõ íèæ÷å ôóíêöié íà (0, 2] ¹ íåïåðåðâíèìè? Ïiâíåïå-
ðåðâíèìè çíèçó? ßêi ç íèõ ìîæíà äîîçíà÷èòè äî ïiâíåïåðåðâíî¨ çíèçó ôóíêöi¨

íà [0, 2]?

f1(t) = sin
1

t
, f2(t) =

1

t
, f3(t) =

t− 1

t
, f4 = 1(1,2].

Çàïðîïîíóéòå íåîáõiäíó òà äîñòàòíþ óìîâó íà ôóíêöiþ f : (a, b] → R, çà ÿêî¨

f ìîæíà ïðîäîâæèòè äî ïiâíåïåðåðâíî¨ çíèçó ôóíêöi¨ íà [a, b].

Çàäà÷à 2. Ïîçíà÷èìî B çàìêíåíó îäèíè÷íó êóëþ ïðîñòîðó c0. Äëÿ êîæíî-

ãî x = (x1, x2, . . .) ïîçíà÷èìî f(x) =
∑∞

n=1

xn
2n
. ×è áóäå ôóíêöiÿ f : B → R

íåïåðåðâíîþ? Ñëàáêî íåïåðåðâíîþ? ×è áóäå ôóíêöiÿ g, ùî äi¹ çà ïðàâèëîì

g(x) =
1

1− f(x)
, îçíà÷åíà â óñiõ òî÷êàõ ìíîæèíè B? ×è áóäå âîíà îáìåæå-

íîþ íà B? ×è ìîæå íåïåðåðâíà ôóíêöiÿ, çàäàíà íà çàìêíåíié îäèíè÷íié êóëi

ïðîñòîðó c0, áóòè íåîáìåæåíîþ?

Çàäà÷à 3. Íåõàé X � òîïîëîãi÷íèé ïðîñòið, f, g : X → R � ïiâíåïåðåðâíi çíèçó

ôóíêöi¨, òà f + g íåïåðåðâíà. Äîâåñòè, ùî ôóíêöi¨ f òà g íåïåðåðâíi.


